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CTb—doazgahinda oaris sapinin goarilmesi Ma-
karov A.l. vo s. tadqiqatgtlar torsfindon Syronil-
misdir. Bu dozgahda neqativ aris tonzimlayicisi qo-
yulmusdur ki, arig sapinin &tiiriilmasi va verilmasi bu
mexanizmlo hoyata kegirilir.

Horakat prinsipi AT — tipli dozgahlarda oldugu
kimidir. Ancaq bir nega dayisiklikler apariimisdir:
torponon  oxlov mexanizminin konstruktiv do-
yigdirilmasi, funksional Stiirmanin tadqiqi va s.

CTB — dozgahinda arig sapinin garilmasi statik
gorilms - Fy va dinamik gorilmadan — F4 — ibaratdir.
Bunu asagidaki sxemds gostormok olar. Dinamiki
gorilms dozgah isloyan zaman yaranir. Oris sapinin
dinamiki va statiki gorilmasi bir-biri ilo slagodardir
va orig sapinin navoydan islenib qurtarma moaqami
izra dlgiiliir.

Eksperimental todqiqatlar gostorir ki, oris sa-
pinin dinamik gorilmasinin dayisilmasi, navoydan
olan aris sapmin diametrindon asilidir. Navoyda sap
qurtardigda dinamik gorilmo biitiin neqativ arig
tonzimloyicilorindo artir. Bu da neqativ arig
tonzimloyicilorin ¢atismaz cohatidir.

Gorilmoanin artmasi par¢anin  qurulusunda
doyisganlik yaradir. ©n ¢ox navoyun sonunda bu
doyisgenlik ¢ox olur. Bu dayisgonlik OMIK
miigavimatli va suliyetli asillografin kdmayi ila
olgiiliir. Statik yiikloma gorilmasi oxlov - aris
tonzimloyicisi zonasinda agagidaki kimi olur.

LC Lo
Fst =Tn-(1—I-)R-a1 -cos(B-y)—n
C = 1,4 kqg/mm - oxlov yaynin sartliyidir
m =1(r +dskjz) — 7 sing — dgys2

n =0,82 + 0,92 - omsaldir

D« — skalanin diametridir

Lo—yaym uzunlugu deformasiya olunmamis
voziyyatda

L-yaymn uzunlugu deformasiya olunan vaziy-
yatda

R - fiqurlu rigagin uzunlugu

B — maillik bucagidir

n—(G:* cosp)'m

G - oxlovun gakisi

r — skalanin ngaginin iifiqe nazaran maillik bu-
cagidir

Toxucu fabrikinin is tacriibasindon moalum
olur ki, arig sapinin garilmoasinin doyismasi dinamik
garilmoyas tosir edir. Argac sapinin vurulma prosesini
Oyronorkon parga amologalmo zonalarinin sayina
diqqat yetirmak lazimdir. Bels ki, par¢a basliginda
parga hissa-hissa yaranir ki, burada argac va arig sap-
lan1 bir-birina nazaran qorarlanmamis olur. Ogar
parga bashginin soklina berdonun qabaq konar
vaziyyetinds baxsaq gororik ki, par¢anin argac iizra
sixlig1 on ¢ox parga bashgindadir. Sonra iso azala -
azala gedir.

Argac sapmin vurulmasi vaxti arig saplarinin
gorilmasi yaranir. Bu da ki, parganin formalas-
masinda bdyiik rol oynayir. Par¢a bashginda ayri—
ayri faktorlarin aris sapinin gorilmasina tosirinin
xarakterini Oyronmok iiglin orig saplarinin parga
smolagalmo  zonasinda  miivazinat  tonliyini
¢ixarmaliyiq. Bunun iigiin asagidakilar1 nazers almagq
lazimdir.

1.Tekstil sapt dartilmaya yaxsi iglayir. Onun
oyilmays miiqavimoti dartilmaya olan miiqa-
vimatindan ¢ox—¢ox azdir. Buna gors da asagidaki
naticani ¢ixara bilarik.

Sap dozgahda ¢ox elastik olur vo ancaq dar-
tilmaya isloyir.

2. Orig sapi dartilmaya dinamiki soraitds
isloyir. Bunun iigiin elastik dartilan sap tigiin dina-
mika tonliyindon istifads edirik. Bu tanlik atalot qiiv-
vasini, sapin artan kiitlesini nazars alir.

Ovvala ugus vaxti sapin atalot qiivvasini ay-
dinlagdirmaliylq. Berdonun parga bashg ilo go-
riismasindon olan vaxtda parga baghg: yavagca yerini
doyiyir. Naticaya galmokolar ki, aris saplarinin atalat
qiivvasi onlarin gorilmasini azaldir. Bu qiivvenin
hesabatim aliriq. Parga bashiginin tacilini berdonun
lopastinin tacilina gore tayin edo bilarik.

r
1

r — bas valin ¢iyininin radiusu;

w — bas valin ¢iyininin bucagq siirati;

a — valin donmoa bucagy;

1 — poradokun uzunlugu;

Lo — batanin yellonmo morkazindon parga
baslugunadok masafa;

L
2. ~0
a=r-w (cosa + cosZa) L
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L—lopastin barmaqcigindan batanin yellonma
moarkazinadok olan masafa.

Batanin gabaq ksnar vaziyystindo parga bas-
hgmin tocili maksimuma ¢atir.

ATK - 100 — dozgahi iigiin

n = 210 dovr/daq — olarsa

amax = 54 m/san’ — olar. Hesabatlarda toqribi
hal iiciin par¢a baghgi — oxlov — sahasinda aris sapi
eyni tacills harakat edir. 40 Ne li sapin ¢akisi asagt-

daki kimi olar. (uzunluq bu sahoanin uzunlugu qador-
dir)
l

1
= =75 = 0:025q = 0,00025kg

Bu halda sapin kiitlasi
' G 0,00025 kq - san®
i =" . 6 .
e 2,55-10

Otaloat qiivvasi
Q =M apayx = 2,55 1078 - 54 = 0,000135kq = 0,135¢q
Asagidaki halda parga bashgina xarici qiivve-
lorin tasir sxemi verilmisgdir.

Bu sxem asasinda parga basliginin miivazinat

tanliyini agagidaki kimi yazmagq olar.
Ty - cosag + Tg, * cOs agy = 2P - cosy + 2T

To - asnayinin yuxari hissesinda aris sapinin
gorilmasi;

Toi — asag1 hissads gorilms;

P — bir sapda vurma qiivvasi;

T - bir sapda parganin garilmasi

ay, Xy, V2 Y-uygun qiivvaler va oxlov arasin-
daki bucaqlar.

Yuxaridaki  barabarlik polotna toxumasinda
biitiin hallar ii¢iin parga basgligi iigiin imumi miiva-
zinat tanliyidir.

Togribi hallar t¢iin iso agagidaki tasir qilvve-
lori sxemi tartib etmak olar.

Bu halda To1 = To — olur

Taqribi hal iigiin miivazinat tonliyi agagidaki
kimi sads hala diisiir.

Ty -cosag =T+ P

Bu baraborlik ds parga bagligmin miivazinati
iiciin imumi tanlikdir. Hotta farqli dartimh osnak
iigiin ds istifade olunur.

Fargli dartimli asnok oxlovda yerdayisms ya-
radir.

Yuxaridaki har iki tonlikdon bels ganasto gal-
mok olur ki, parca bashginda aris sapmnin gorilmasi
parganin garimliyi ilo miivazinatlosir. Sapin vurul-
mas1 vaxti isa vurulma giivvasi ilo do tarazlasir. Bu
qiivvanin giymati toxunan parganin tipindon asihidir.

Toxucu dozgahinda polotna toxumah pambiq
par¢a istehsali zamani aparilan tadqiqatlar imkan ve-
rir ki, argac sapinin vurulma vaxt1 lazimi parametrls-
rini tayin edoak. Indi parga boslugunda argac sapinin
vurulma vaxti arig sapinin garilmos hesabat formuluna
baxaq. Tadqiqatlar gostorir ki, bu gorilmanin qiymati
bir nego faktorlardan vo an asas sapin nomrasindan
asili olur. Bundan bagqa gorilmanin qiymsti arig va
arfac saplarinin dolma doracasinden va arig, argac
saplarinin némrs slagslarindon asihidir.

Argac sapinin 9snoy? yaxsi qoyulmasi iigiin
dl¢iilan sapin rapira verilmasi vo sapin rapirlords he-
rakatini 6yranmok vacibdir. Bag valin har dovrii or-
zindo kompensatorun vs Olgiicii mexanizmin

ganunauygun harokatinds sag rapira lazimi uzunlug-
da argac sap1 verilir. Argac sapinin asnokdoan kegma
siirati agagidaki kimidir.
' Jars. =01+,
9, — rapirin siirati;
9, — sapin rapira nazaran siiratidir.
Rapirlorin yerdoyigmosi, siirati vo tacili asa-
gidaki kimi tayin olunur.
Sg = 2R(1 — cosa)
9x = 2Rw - sina
ar = 2Rw? - cosa
R — rapir mexanizmin golunun uzunlugudur;
a — bag valin dénma bucagy;
w — bucagq siiratidir.
Rapirlorin siirati bas valin dsnmos bucagindan
(a) — asihdir.Yoni
Ty

a=w tw=4;
3

Konik gasnagin dévrlar say1 bas valin dovrlor sayin-
dan asihidir.
Ng=1i'Npy
i — bas valla qasnagin arasinda olan 6tiirma
adadidir.
Olgiicii mexanizm {izrs sapin siiriismasini na-
zors almasaq sapin olgiilma siirati asagidaki kimi

olar.
_ - Rgny _ni'nb.,,-Rq

@ 30 30
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R, — qasnagin sixici valikla toxunma ndqtasin- Ayri-ayri xatti sixhiga malik olan argac sapin-
do radiusudur. dan toxunan sads pambiq par¢alar iigiin Reynold kri-

Kompensator yellonmo horokati edilir va bas teriyasi asagidaki kimi toyin olunur. Sag rapir iigiin

vahq -her dovrii arzinds ilgok amolo gatirir. Q‘rz.if.o- R, = 50-0,0054 N 80-0,00-5_4 — 15500+ 25500
analitik iisulla argac sapinin kompensatorun tasiri ilo 0,157-107* © 0,157~ 10

olan yerdoayismasi, siirati va tocili asagidaki emprik Sol rapir ligiin -

diisturlarla toyin edilir. Re = 65- 0157 109 = 33000

Sk = K [(1 — cosa) + K,sin2a]
9 = K; * w[sina t K, * sin2a]
ax = Kyw?*(cosa * cos2a)

Bu ifadodan asagidaki gonasto galmok olar ki,
sag va sol rapirlorda havanin harskati turbalent xa-
rakteri doyisir.
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Study of pulling of main threads in shuttle less weaving machines
S.R.Aliyev, G.N.Aliyeva, T.0.Tagiyeva
Azerbaijan Technological University

SUMMARY

Key words: beam threads, regulator, vesi threads, dynamic, vamp beam, race board, elasticity,
dynamic elasticity

While designing machines of periodical action, engineering of cyclic diagram of machine plays
significant role, indicating , according to adjusted technology, sequence of movements of mechanism for
one whole work cycle.

Each machine or machine-tool consists of working organs and different mechanisms, performing
certain function. While choosing construction and kind of executive mechanisms of machine is necessary to
remember that for performing the same operation can be used various constructive versions of mechanism.
For creating necessary tension of operating organs could be used hydraulic, pneumatic, magnetic and spring
systems of loadings.

HMcchenoBanue HaTAKeHHs OCHOBHbLIX HUTeil B 0eCUe/IHOYHbIX TKAUKHX CTAHKAX

. .P.Anues, I . H.Anuesa, T.A.Tazuesa
A3epbaiioycanHcKuli mexHo102uNeCKuit yHueepcumem

PE3IOME

KaoueBble cnoBa: HUMuoCHo8ul, pezynsimop, ymouHble HUmu, OUHAMUKA, HAB0U, JAOnacmo,
OuHaMuueckas

Ilpy npoekTHpPOBaHMHM MAlOMH MEPHONHUYECKOrO [eHCTBHA BaXHYI0 pojib urpaer pa3spaborka
LIMKJIOBOH JMarpaMMbl MAlUMHBI, YBA3BIBAIOWIEH, COINIACHO 3aJaHHOM TEXHOJOTHM, MOC/IEA0BATENIBHOCTb
JABWDKEHHH MEXaHHU3MOB 32 OIHH NOJHBIH LUK paboThl. ’

Kaxxgas MaiivHa WaM CTaHOK COCTOMT M3 psAa pabouMx OpraHoB W Ppa3iIHYHbIX MEXaHH3MOB,
BBLITONHSIOLINX ONpe/ieNietible GPYHKUHK NpU BbIOOpe KOHCTPYKLMH M THIA HCTIONHHTENBHBIX MEXaHH3MOB
MaIUMHEl HEeOOXOAMMO NOMHHMTb, YTO I BbLINOJHEHHWS OJHOW M TOH e onepaudH Moryr ObiTh
UCMOJIB30BaHbl Pa3iiH4HbIE KOHCTPYKTHBHbIE BaraHThl MexaHu3MoB. (Hanpumep, ans npHKHIOKH yTO4HOH
HUTH B30eH Ha TKALKHWX CTaHKaX MOTYT NPHUMEHAETCS pa3Nu4Hble BHILI YEJHOKOB, CHApAlbl, panmHpbl H
COOTBETCTBYIOIHE WM GOCBBlE MEXaHM3MbI, a TalOKe TMADABIMYECKHE M MHEBMATHYECKHE Criocobbl
npoKIafKi yrouunsl). JIns co3gaHHs HeoGXONMMBIX [aBl€HHH pPaGouHX OPraHOB MOIYT MPHMEHAETCH
IMAPaBIHYECKHE, THEBMATHYECKHE, MarHUTHLIE U MPY>KHHHbIE CHCTEMBI HANPAXKEHHA. :
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