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1. Robotlar kosmosda
Robot – verilmiş müәyyәn tapşırığı kompüter

proqramları nәzarәti ilә sәrbәst yerinә yetirmәk
qabiliyyәtinә malik elektromexaniki (elektro -
hidravlik vә ya elektropnevmatik) maşındır.
Qısaca olaraq demәk olar ki, robotlar – bilava sitә
insan nәzarәti altında olmaqla düşünәn qurğu -
lardır. Bunlar hәm radiasiya olan mühitdә isti -
fadә olunan, insan әllәri kimi hәrәkәt edәn qurğu
olmaqla, hәm dә operatorlarla teleida rәetmә
olunan, mürәkkәb tapşırıqları yerinә yetirәn
ağıllı sistemlәrdir. Kosmik Şatlın robo tunun qolu
buna yaxşı nümunәdir. Bu halda “tele -
manipulyator” vә ya “teleagent” terminlәri “ro -
bot” terminlәrindәn daha münasib sayıla bilәr.

İlkin mәrhәlәdә aparatlar kosmosa yerdәn
avtomatik rejimdә buraxılırdı. Kosmik tap -
şırıqların mürәkkәbliyi artdıqca, bu tәlәblәr daha

da çәtinlәşir vә avtomatik kosmik gәmilәrin
mürәkkәbliyi artırdı. Bu sahәyә maraq artdıqca,
kosmik robotlar qurğusunun mürәkkәbliyi artır,
tәtbiqi isә genişlәnirdi. Ona görә dә kosmosa
göndәrilәn stansiyalar robotlaşdırılmış stan -
siyalar adlandırılırdı. Baxmayaraq ki, onların
manipulyator qolları yox idi, avtonom şәraitindә
qәrarlar qәbul edә bilmirdi vә insan hәlә
kosmosa çıxmamışdır. Lunaxod ayda vә ya
planetdә hәrәkәt edәn robotdur. Robotlaşdırılmış
Lunaxodu bәzәn “avtomatlaşdırılmış Lunaxod”
da adlandırırlar. 

Bәzәn elә tәsәvvür yaranır ki, bu maraqlar
müәyyәn bir mәqsәdә xidmәt edәrәk, bu isti -
qamәtdәki missiyanı hәyata keçirir. Mütә xәs -
sislәr üçün bu, problem yaratmır, çünki onlar bu
maşınların bacarıqlarını vә mәh dudiyyәtlәrini
yaxşı bilirlәr. Belә ki, “Robot” ifadәsi geniş kütlә
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üçün aldadıcı ola bilәr, lakin müasir texnolo -
giyaların imkanlarından daha çox yararlanmaq
üçün zәmin yarada bilәr. Bu da öz növbәsindә,
prinsipcә tәhlükәli aspektlәrә gәtirib çıxarır: әgәr
ictimaiyyәtin ölçüyә gәlmәz gözlәntilәri varsa,
bu, müәyyәn çәtinliklәrә sәbәb ola bilәr. Ona
görә dә insanlar kosmosdakı kiçik, lakin mühüm
addımlar üçün xәrclәri, texnoloji vә elmi inkişafı
dәstәklәmәlidir. Belә liklә, daha proqressiv
texnologiyalarla yaradılan kosmik gәmilәrin
layihәlәndirilmәsinә vә yara dılmasına xәrclә -
nilәn pullar, bizi Günәş sis temindәki bütün
mәsәlәlәrin hәlli üçün daha mükәmmәl Robot
yaratmağa sövq edir.

2. İnsanlar vә robotlar
Kosmos tәdqiqatının ilkin çağlarından mәlu -

matlı vә kosmik missiyalarda iştirak edәnlәr
maraqlı sualları müzakirә edirdilәr. Şübhәsiz ki,
insanlarla uçan kosmik aparatların layihәsi
mürәkkәb qiymәti isә baha olurdu. Kosmik әsrin
әvvәlindә belә idi, indi isә qiymәtlәr daha da
artır.

Birincisi, kosmik gәmilәrin tәhlükәsizlik
tәlәblәri mühüm dәrәcәdә güclәndirilir. Avto -
matik aparatlardan istifadә edilәrsә, kosmik
stansiyaların sayını vә etibarlılığını artırmaq olar.
Layihәlәndirmәnin ilkin mәrhәlәsindә qiymәtin
azaldılması vә “nәticә/qiymәt” nisbәtinin artırıl -
ması vacib amillәrdәndir. Layihәlәndirmәnin
başlanması vә bitmәsi müddәti dә azaldıla bilәr.
Yüksәk tәhlükәsizliyin qaçılmaz olduğu kos -
monavtların kosmik gәmiyә mindiyi vaxt qiy -
mәtlәr әhәmiyyәtli dәrәcәdә artır. 

Kosmik gәmilәrdә kosmonavtların hәyat vә
fәaliyyәti tәminatı zәmanәtli olmalıdır. Onlar
adәtәn çәtin daşınan, böyük, bahalı olur vә
missiyanın müddәtindәn asılı olaraq mürәk -
kәbliyi artır. Ona görә dә alәtlәr vә elektron
cihazlar miniatürlәşdirilir. Texnoloji inkişaf
nәticәsindә robotlaşdırılmış stansiyalar yün-
güllәşdirilir, ölçülәri kiçildilir vә insanlarla
tәchiz olunmuş kosmik gәmilәrә nisbәtәn daha
rahat olur. Bu da orbitә buraxılan kosmik gә -
milәrin ölçülәrinin kiçildilmәsinә vә qiy mәtinin
azaldılmasına gәtirib çıxarır. Hәmçinin elektro -
nika vә kompüter elmlәri sahәsindәki nailiy -
yәtlәr robotlara daha çәtin tapşırıqları yerinә

yetirmәyә imkan verir. Lakin eksperimentlәr
göstәrir ki, kosmo navtların kosmosda olması
әhali arasında populyar deyil. Bununla belә,
kosmonavtların çoxfunksiyalı avtomatik cihaz -
ların işinin korreksiyası üçün müdaxilәsi  çoxluq
tәşkil edir. Qәfil baş verәn vәziyyәtlәrdә vә geniş
dairәdә mәsәlәlәrin hәlli kosmik sәyahәtlәrdә
kosmonavtların bacarıqlıq şәrtidir. Kosmo -
navtların çәkisizlik şәraitinә uyğunlaşmaq vә
kosmosda problemsiz işlәmәk bacarığı yox -
lanılır. Mәrkәzi Kosmik Teleskopun tәmiri vә
sonrakı modernizasiyası buna yaxşı nümunәdir
(şәkil 1). Bu şәkildәki tәsvirdә Mәrkәzi Kosmik
Teleskopun (NASA foto) tәmirini edәn astronavt
ekstra daşınma (ЕПД) hәyata keçirir. 

Şәkil 1.
Əgәr insanlar üçün Marsın tәdqiqi çәtindirsә,

onda robotlar üçün dә bu iş asan deyil. Kosmik
planetlәrin üzәrindә hәrәkәt edәn istәnilәn
avtomatik stansiya avtonom (müstәqil) rejimdә
işlәmәlidir. Ay planetindә olan kosmik stansiyanı
idarә etmәk üçün yerdәn göndәrilәn siqnal 3 san.
әrzindә gedib-qayıdır. Lakin Marsla belә әlaqә
yoxdur. Marsoxodun kamerasının maneәni gö -
rüb, Yerdәn marşurutun korreksiyasını alanadәk
bir neçә dәqiqә ötür.

Avtomatik stansiyalar planetin sәthindә
yavaş-yavaş hәrәkәt edirlәr. Mәsәlәn, Mars
missiyalı Robot-marsoxod (şәkil 2), 1997-ci ilin
tәdqiqatçısı vә ya nisbәtәn yeni “Spirit and
opportunity” robotu çox yavaş sürәtlә hәrәkәt
edir, müstәqil sürәtdә bir neçә әmәliyyatı idarә
edir. Lakin bu özüyeriyәn aparatlar çoxfunksiyalı
olaraq әllә idarә olunur. Baxmayaraq ki, giriş
siqnallarının alınması üçün çox vaxt tәlәb olunur.
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Süni intellektә olan ümidlәr hәlә ki, reallıqdan
uzaqdır. Lakin kompüterlәrin imkanları sürәtlә
artır, insan düşüncәlәrini imitasiya edәn maşın
konstruksiyaları yaxın gәlәcәkdә daha geniş yer
tutacaq.

Şәkil 2.
Kompüterlәrin yığılması daha da yaxşılaşıb,

bir çoxlarının realizasiyası ağır getsә dә, onların
hәqiqi mәntiqi qabiliyyәti yüksәlir.

Hәlә heç kim “ağıl qabiliyyәti” ifadәsinin
tam tәyinini verә bilmәyib, bәlkә dә ona görә ki,
“ağıllı” sözü bir çox hallarda istifadә olunur –
ağıllı maşın, ağıllı struktur, ağıllı silah, hәtta
avtomobil texnologiyasında ağıllı amor tizator.
Bәlkә dә bu yaxşı mәna verir, çünki bu
qurğuların icra qabiliyyәti ötәn illәrlә müqa -
yisәdә çox yüksәkdir. “Ağıllı” ifadәsi düzgün
tәsәvvür yaratmalıdır: bir çox maşınlar müstәqil
sürәtdә bir çox әmәliyyatları yerinә yetirә bilir,
lakin insandan gözlәnilәn “ağıl qabiliyyәti” isә
tam başqadır. 

“Sobot” sözü işçi, әmәkdaş “Robot” sözündәn
irәli gәlir ki, bunun da mәqsәdi insanların
müdaxilәsi olmadan onlara kömәk edәn ma-
şınların ağıl qabiliyyәtini göstәrmәkdir. Nisbәtәn
yeni sahә olan “ev robotları” vә ya “servis
robotları” tez bir zamanda genişlәndi. Gәlәcәkdә
personal robot personal kompü terlәrin uğurunu
tәkrar edә bilәcәk vә robot kompüter kimi hәr
evdә vacib qurğu olacaq. Robotlar evlәrdә,
ofislәrdә, hospitallarda işlәyәrәk daha etibarlı,
istifadәsi daha asan vә müstәqil ola bilәr. Ona
görә dә onlar bugün vә gәlәcәkdә insanlara qarı -
şacaq, lakin sәnaye robotları bu missiyalara
riayәt vә әmәl etmәyә qadir deyillәr. 

Bәnzәr vә ziddiyyәtli istiqamәtlәr kosmosda
da aşkar olunur. Əvvәllәr maşınlara hәvalә edilәn
işlәr, indi dә hәrdәn insanlar tәrәfindәn daha
keyfiyyәtli hәyata keçirilir. Bu istiqamәtdә edi -
lәn cәhdlәr, avtomatik qurğuların qiy mәtindәn
qaçmaq mәqsәdi güdürdü. “Mir” kosmik gәmi -
sindә bir çox qәzalar baş verirdi. Belә ki, bir -
lәşmә zamanı avtomatik yük gәmisi “Proq ress”
dağılmışdır – sükanla idarәetmә zamanı o günәş
batareyaları ilә toqquşmuş vә bu böyük ziyana,
itkiyә sәbәb olmuşdur. Bu hadisә birlәşmә üçün
manevr edәndә әl ilә idarәetmә zamanı pilotların
aparat tәminatı vә onların tәhlükәsizliyi tәmin
edilmәmişdir. 1990-cı ilin axırında ESA tәrә -
findәn planlaşdırılan Ay kos mik stansiyasını
әvvәlki ay stansiyasından fәrqli olaraq, yerdәn
operator vasitәsi ilә idarә etmәk nәzәrdә
tutulurdu.

Gәlәcәkdә insanların kosmik gәmidә fәaliy -
yәti üçün kapital qoyuluşları artırılacaq, lakin bu
artımı nәzarәt sistemlәrinin qiymәti kompen-
sasiya edәcәk. Avtomatik görülmәsi nәzәrdә
tutulan bir çox әmәliyyatları astronavtlar daha
effektiv icra edә bilәr vә mümkündür ki,
Sobotların kömәyindәn istifadә edilsin. 

İnsan – maşın әlaqәsi daha dәqiq qarşılıqlı
әlaqәni inkişaf etdirir. Mәsәlәn, planetar  cәmiy -
yәt tәrәfindәn fәzaya buraxılmış “Mars – Zasta -
va”nın Marsı tәdqiqi insan – maşın qarşı lıqlı
әlaqәsinә nümunәdir. Burada robotlaşmış bir çox
elmi-tәdqiqat stansiyaları daimi kom munikasiya
vә naviqasiya sistemlәri ilә tәchiz edilәrәk
qırmızı planetә göndәrilә bilәr. Onlar orada
tәdqiqatlar aparmaqla Marsı tәdqiq edәn kosmik
gәmilәrin qәbulu üçün enmә mey dançalarının
lazım olan infrastrukturunu yara dacaq ki, in -
sanlar da oranı tәdqiq edә bilsinlәr.

Kosmik gәmilәrin faydalı yüklә yerin orbitinә
buraxılması xәrclәrinin azaldılması әn vacib
mәsәlәlәrdәn biridir. Bu zaman isә yeni, qabaqcıl
texnologiyalar vasitәsi ilә kosmosa buraxılan
kosmik gәmilәr insanların bilavasitә kosmosun
tәdqiqini asanlaşdırır. Qeyd edәk ki, bu kaskad
effekti dә ola bilәr: yәni insanların çoxu kos -
mosda yaşayacaq, başqa sәma cisimlәrindә
dayanacaq ki, bu yolla insanların vә yüklәrin
daşınması üçün Yerdәn buraxılan kosmik
gәmilәrin sayı azalacaq. Belәliklә, bizә tәh -
silimizdә böyük sәy göstәrmәk tәlәb olunur ki,
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bu da yavaş-yavaş sürәtlәnәcәk. Kosmik fәza
çox böyükdür, yerin yaxın qonşuluğunda avto -
matik laboratoriya vә sәnaye müәssisәlәri qu -
raşdırmaq üçün burada insan varlığı vacibdir.
İnsanlar kosmosda nәinki işlәmәyi, orada uzun
illәr necә yaşamağı, kosmosda tәyinat yeri
istiqamәtindә sәyahәt etmәyi dә öyrәnmәlidirlәr.
Burada tәkcә elmi-tәtqiqat bazaları deyil, hәm -
çinin yaşamaq üçün dә yer olacaqdır. Başqa
sözlә, insanlar kosmosa planeti öyrәnmәk üçün
robotexniki qurğuları göndәrmәklә kifayәt -
lәnmәyib, orada mәskunlaşa da bilәcәklәr.

İkinci yanaşma neyron şәbәkәsi olaraq, insan
vә heyvan beyinlәrini imitasiya edәrәk, süni
neyron şәbәkәsinin qurulmasına әsaslanır. Süni
Neyron Şәbәkәsi (SNŞ) elә yaradılıb ki, burada
proqram tәminatı ilә deyil, tәlimlә işlәyir. Bu iki
yanaşma bir-birindәn çox da fәrqlәnmir, çünki
çox vaxt neyron şәbәkәlәri kompüterlә model -
lәşdirirlәr, yәni onlar adi ma şınlarda işlәyәn
kompüter tәminatına gәtirilir. Belә liklә, ikinci
yanaşmaya birincinin xüsusi halı kimi baxmaq
olar. Hәr halda neyron yanaş ması hәll olun -
mayan problem sayılırdı vә 1960-cı illәrin
sonu bu iş dayandı. Əksinә ola raq alqoritmik
yanaş malar ümidverici nәti cәlәr vermәyә
başladı.

1980-ci illәrin ortalarında yuxarıda
göstәrilәn mәsәlәlәrin hәlli üçün neyron
yanaşması vüsәt almışdır, lakin intel lektual
maşınların yara dılması proqnoz laş dırılandan
sonra daha mürәk kәb oldu. 1960-cı ildә belә bir
tәsәvvür vardır ki, 2000-ci ildә texnoloji
nәticәlәr әldә edilәcәk, 2010-cu ildә isә hәyata
keçirilәcәk, amma adama elә gәlir ki, bu gün
hәlә çox uzaqdadır, çoxları da bunun müasir
texnologiyalarla mümkün süz lüyünü söylәyirlәr. 

3. Zondlar vә robotlar
Sxem 1-dә inert modellәrdәn ağıllıya vә

şüurlu sistemә aparan tәxmini yol sxemi göstә -
rilmişdir. Bu sxemә uyğun olaraq enerji ilә
manipulyasiya etmәk mümkündür. Buna görә dә
baxılan maddi sistem dinamik bir sistemdir. Əgәr
sözügedәn sistem siqnalı qәbul edib vә mәlu matı
manipulyasiya edәrsә, bu sistemi avtomatik
qurğu hesab etmәk olar. 

Qәrarları verәn blokla biliklәr bloklarının
hansının yuxarı, hansınınsa aşağı olması müba -

hisәlidir. Bir canlı (canlı vә ya robot) daxili mo -
deli qurmadan, xarici dünyanın girişlәrinә
reaksiya verә bilәcәk bir qәrar qәbul edә bilәcәyi
ehtimal olunur. Bloklarda terminlәrin mәnası ilә
tam bir razılaşma olmadığı görünür vә cavab
“bilik” vә “qәrar” sözlәrinin nә demәk oldu -
ğunun dәqiq bir şәklinә bağlıdır.

Aşağıdakı bloklara ayrı-ayrı addımlar kimi
deyil, davamlı tәkamül prosesinin sәviyyәsi vә
hәr biri arasında sonsuz çalarlar kimi baxmaq
lazımdır. Telemanipulyatorlar yәni, müәyyәn
vәzifәlәri yerinә yetirә bilәn, uzaqdan idarәetmә
agentlәri şübhәsiz ki, avtomatik olaraq müxtәlif
sәviyyәli digәr avtomatlar kimi ikinci sәviy -
yәdәdirlәr. Bir çox hallarda tele manipul yatorlar
yüksәk sәviyyәli vәzifәlәrin insanlar tәrәfindәn
idarә edilәrkәn aşağı sәviyyәli bәzi formalarını
nümayiş etdirir.

Sxem 1. İnert materiyadan ağıllıya vә şüurlu
sistemlәrә aparan ilkin sxem

İlkin yaradılan manipulyatorlar radioaktiv
materialların hazırlanmasında istifadә edilirdi.
Onlar tam olaraq mexaniki qurğular idi. Əl vә
tutqac mexanizmlәrindәn ibarәt olub, tam olaraq
insan-operator әl hәrәkәtlәrini tәkrar edirdi.
Sonra daha yüksәk sәviyyәli qәrarların qәbul
edilmәsi üçün insan vә kontroller tәrәfindәn
avtomatik nәzarәt vasitәsi ilә daha çox hәrәkәtlәr
hәyata keçirildi. Mәsәlәn bu avtomobil ötürmә
qutusu ola bilәr: sürücü maşının hәrәkәt yerinә
yetirmәsi üçün lazımi gücünü tәmin edәn mufta
pedalı vә ötürücü qolunu idarә etmәlidir. Yarı -
mavtomatik ötürü cülәrdә sürücü dişli ilişmәyә
qәrar verir vә cihaz enerji mәnbәyi istifadә
edәrәk, mufta vә ötürmә qutusuna nәzarәt edir.
Avtomatik ötürmә qutu larında sürücü sürәt -
lәndirici pedal vasitәsi ilә sürәtә nәzarәt edir, bu
da dişli ilişmәsinin dәyişmәsinә sәbәb olur.
Burada aşağı sәviyyәli bütün hәllәr cihaz tәrә -
findәn qәbul olunur, lakin yüksәk sәviyyәli
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hәllәr hәlә dә sürücü tәrәfindәn real vaxtda insan
müdaxilәsi olmadan öz vәzifәlәrini yerinә
yetirmәkdә olan müvafiq azadlıq sәviyyәsinә
malik olma lıdır. Robot hәmçinin әtraf mühitlә
qarşılıqlı әlaqәdә çevik vә asanlıqla yenidәn
proqramlaşdırma xüsusiyyәtlәrinә malik olma -
lıdır. Bu robot üçünçü sәviyyәyә aiddir.

İdeal robot insan müdaxilәsindәn daha da
müstәqil olmalı vә intellektual hәrәkәti vә şüuru
olmalıdır. Bu xüsusiyyәtlәrin hәr ikisi hәlә dә
robotlardan uzaqdır. Ümumiyyәtlә, avtonom
işlәyәn robotlar insan – operatordan uzaq olma -
lıdır. Ayda hәyata keçirilәcәk bütün vәzifәlәrә
telemanipulyator tәsәvvür etmәk mümkün olsa
da, Marsın tәtqiq edilmәsi üçün lazımi
muxtariyyat daha da inkişaf etdirilmәlidir. Xarici
günәş sisteminin peyklәri vә planetlәrin mәsa -
fәsinә görә pilotsuz tәdqiqatlar üçün әsl robotlar
lazımdır. İnsansız qurğular vasitәsi ilә pla -
netlәrarası mәsafәlәrin fәth olunması lazımi
ağıllı maşınlar tәrәfindәn hәyata keçirilәcәkdir.
Güclü süni intellekt bütün insan xüsusiy -
yәtlәrinin maşınlar tәrәfindәn tәkrarlana bilәcә -
yinә yalnız intellektual olacağı fәrziyyәsinә
әsaslanır, eyni zamanda, uyğun bir süurla gerçәk
zehinә sahib olacaqlar. Bu sübut olunaraq
tәsdiqlәnmәyib vә sonuncu hissәsi çox müba -
hisәlidir. Xüsusilә mübahisәli an V.Neymanın
maşınlarının, yәni özünü tәkrarlayan maşınların
istifadәsidir. V.Neymanın zondu özünü tәk -
rarlayan intellektli bir zonddur. Belә zondlar
nәzәrdә tutulan yerә çatdıqdan sonra bәrk fәza
cismlәrinin müәyyәn sәthinә, asteroid, bәrk
sәthli planet vә ya planetin peyki üzәrindә
oturaraq öz tәkrarını yaratmağa (qurmağa)
başlayacaqdır. Bu tip zondlara әsaslanaraq
kosmosun fәthi strategiyası Tipler tәrәfindәn
tәklif olunmuşdur. V.Neyman zondu müqayisәli
dәrәcәdә sadәcә hәrәkәtverici ilә qonşu ulduzdan
buraxıla bilәr vә bir neçә yüz  ya min ildәn sonra
tәyinat yerinә çatar.

Zond eniş edәrәk digәr zondlar yaradacaqlar,
onlar da günәşxarici sistemi tәrk edәrәk qonşu
ulduzlara uçacaqlar. Bir gün onun әsas mәqsәdi
olan başqa günәş sistemlәrinә doğru yayılması
baş tutarsa, zondlar geri Yerә hesabatlar gön -
dәrәrәk öz elmi işlәrinә başlayacaqlar. Vә әn
nәhayәt, bizim qalaktikanın çoxu bu zondlarla

tәdqiq olunacaq. V.Neymanın zondlarından
istifadә edәrәk bir ağıllı mikroprosessorla bütün
kainatı tәdqiq etmәk olar. Belә ağıllı maşınlar
tәkcә tәdqiqat deyil, üzvü hәyat da yarada bilәr.
V.Neymanın maşını qurulsa belә, o, öz-özünü
çoxlu sayda tәkrarlaması zamanı sәhvlәrә yol
vermәyәcәyinә heç vaxt әmin olmayacağıq.
Sonda bu tәkamülün yeni canlıları yaratmasında
vasitә olan mexanizmdәn biridir. Bununla
yanaşı, yerdә proqramlaşdırılmış bir zondun
digәr planet sistemlәrinin yeni şәrtlәri ilә hәmişә
düzgün işlәyәcәyinә әmin ola bilmәrik. Zond -
ların yoxlanılması, müәyyәn dәyişikliklәr edil -
mәsi, proqramlaşdırılması yalnız ilk bir neçә
tәkrarlama zamanı mümkündür.

Fәzadakı mәsafә zaman әrzindә o qәdәr
böyüyür ki, bütün bunları süni intellekt sistemi
kosmik gәmidә yerinә yetirmәlidir. İndiki vaxtda
vә perspektivdә ağıllı robotlar kosmik fәzanı fәth
etmәyә kifayәt edәcәk. Elmi axtarışların әn vacib
mәsәlәlәrindәn biri, yәni yerdәn kәnar hәyatın
axtarışının robotlarla tәdqiqi şübhә doğurur. Heç
şübhәsiz ki, robotları elә proqramlaşdırmaq olar
ki, onlar Yer tipli canlı materiya axtarsınlar. Bu
işi insanlar da hәyata keçirә bilәrlәr. Lakin
robotların bu işi görmәsi şansı daha azdır. Bәzi
misallar bunu tәsdiq edir. Marsda zondlar
vasitәsi ilә aparılan astrobioloji eksperimentlәr
inandırıcı deyildir vә indiyәdәk müzakirәlәr
davam edir. Başqa bir nümunә, tәxmin edilәn
hәyat forması Marsın meteoriti olan ALH-
84001-dә tapılıb. Bu mikroskopik nümunәlәrin
planetdә aşkar edilmәsindәn 20 ildәn artıq vaxt
keçmәsinә baxmayaraq, alınan nәticәlәr müba -
hisәlidir, belә ki, alimlәr tәdqiqatı axıra çatdıra
bilmәdilәr. 

Daha mürәkkәb robotlar yaratmaqdansa,
gәlәcәkdә bir-biri ilә qarşılıqlı әlaqәsi olan bir
növ kollektiv zәkaya malik bir sıra sadә maşınlar
yaratmaq olar. Bu, elә yanaşmanın özüdür:
tәkamül böcәklәrdәn vә digәr canlılardan (quş,
balıq) keçәrәk, onların fәrd sәviyyәsindә
davranışını tәsvir edir vә müxtәlif çәtin mәsә -
lәlәri hәll edir. Bu canlıların davranışı populyar
tәdqiqat predmetidir vә alimlәr belә hesab edir
ki, bu kosmik vә planet robotlarına yeni yanaşma
tәdqiqatları genişlәndirmәyә imkan verәcәk.
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R.Alizade
Space robots

Summary

Space stations, mars rovers, the robot arm of
the space ship Shuttle and other controlled
manipulators carry out their missions in space
and are controlled either authomatically or from
the ground. The development and creation of

home, service and personal robots will be used as
well as now personal computers. Robotic
laboratories and technological lines controlled by
intelligent robots will soon be created in space. İt
is shown the scheme of transition of inert matter
to the intellectual and mental system.

Р.Ализаде
Космические роботы

Резюме

Космические станции, марсоходы, луно -
ходы, рука робота космического коробля
Шатл и другие управляемые манипуляторы
выпоняют свои миссии в космосе и уп -
равляются либо автономно, либо с земли. Раз -
витие и создание домашних, сервисных и пер -
сональных интеллектуальных роботов будут
использованы также, как и сейчас исполь -
зуются персональные компьютеры. Скоро в
космос6е будут созданы робо тизированные
лаборатории и технологические линии, уп -
равляемые интеллек туальными работами.
Показана схема перехода инертной материи к
интеллектуальной и умственной системе.
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