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Xiilasa: Isd> bir paylanmis parametrli optimal idaraetma masalasinda baslangic sart
adi diferensial tonliyin halli olan halda optimalliq sartinin tapilmas: masalasina baxilir[1-4].
Optimalliq ticiin zoruri sart tapilir.

Acgar sozlar: optimal idaraetma, miimkiin idara, diskret proses, diferensial tonlik,
optimal proses.

Tutaq ki, U € R",V € R" -verilmis, bos olmayan, mohdud ¢oxluglardir.
u(t) sonlu sayda birinci név kosilmo noqtosino malik, hisso-hisso kosimoz 1
olgiilii idaroedici vektor funksiya olub, v7(t) sonlu sayda birinci nov kosilmo
noqtasino malik, hisso-hisso kasimoz 7 6lgiilii idaroedici vektor funksiya

D=T XX = [ty t1] X [xg,%x1] verilmis diizbucaqlidir.

Forz edok ki, idaro olunan kosilmoz obyektin horokot qanunu D
diizbucaglisinda

zt(ty x) = A(EJ XJZ{:EJ x) + f(t! X, u(t))y (ty X} € D (1)
birinci tortib diferensial tonliklor sistemi va
z(ty,x) = a(x),x € [x4,%,]. 2)

baslangic sorti ilo tosvir olunur.

Burada A(t,x)— verilmis (n X mn) ol¢ili kosilmoz matris funksiya,
f(t,x,u) — verilmis, arqumentlorinin kiillisuno nozoron kosilmoz v olgilii
vektor funksiya, a(x) — baslangic funksiya olub

a(x) = B(x)a+ g(x,v) (3)
xatt1 diferensial tonliklor sisteminin
a(x,) = a, 4)

baslangic sortini 6doyon hollidir.
Forz olunur ki, u(t) vo v(x) idaroedici vektor-funksiyalari
u(t) eUVcCcR",teT &)
vix) EUcCR ,xe X (6)
sortlorini 6dayirler. (5)-(6) sortlorini 6doyon (u°(t) , v®(x)) ciitiino miimkiin
idara deyilir.
Daha sonra T;(ty < T, < -~ < 1T, <), i =1,k
X;eX(xp<x,<--<x,<=m),i=1m ilo verilmis
noqtalori isars edok vo asagidaki sokildo

Jwv) = [ C/(0z2(1, 1) dx + I, d;’ (Dalx) ©
funksionalini toyin edok.
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Burada C;(x),i = 1,n,d;(x),i = 1,m, —verilmis, sabit siitiin vektorlardur.
Gorunduyu kimi bu funksional ¢oxnoqtoli olub, terminal tipli funksionalin
timumilosmosidir.

Osas moagsad optimal idaroetmo masalosindo miimkiin idarslor i¢orisindon
elosini tapmaqdan ibarotdir ki, (1)-(3) mosolosinin bu idaroyo uygun holli
lizorindo (4) funksional minimum qiymaot alsin.

H(t,x,u,9°) = ¥° 7t x,w)

M(t,x,v,p°) = p° q(x,v)
isarolomasini daxil etsok, bu funksiyalar Hamilton-Pontryagin funksiyalarinin
analoglaridir vo forz edok ki, ¥°(t,x) vo p®(t,x) vektor funksiyalar olub,
asagidaki miinasibatlori 6dayirlor.

K

WO (t, %) — f Zi d. (OC, ()dx +

+ ftii‘qI(Trx]wul:T;x} dT+Ziﬂ:1f;;ll:f;1 i::lCiFl:S) ds]ﬂa“(x)dx
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P (60OC =) [ ¢, (s)ds +
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+ 2Bl ds+ [ A @ 9Y0 () dsdt

Tutaq ki, u®(t) vo v?(x) baxilan mosalo do optimal idaradirlor. Baxilan
masolada funksionalin artim diisturundan istifade etmoklo asagidaki hokmiin
isbat etmis olurug.

Teorem: Baxilan (1)-(4) mosolosinde (u?(t) vo v°(x)) miimkiin
idarasini optimal idars olmasi tli¢iin zoruri vo kafi sort

£ H(8,%,u,9(6,%)) —H(6,%,u° (6),(6,x)) dx < 0 (6)
M(&,v,p°() - M(&v°(8)p°(&) <0 (7)

boraborsizliklorinin ixtiyari w € U, 8 € [t,,t;] vo vEU, & € [xy,x,] iiciin
uygun olaraq 6donilmosidir.
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