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İşdə aşağıdakı məsələyə baxılır: 
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rR -in verilmiş alt çoxluqlarıdır. 

  

   , r
hu C I R   çoxluğunun (3) şərtini ödəyən hər bir  u  elementi mümkün 

idarəedici adlanır. (2) sisteminin  u  mümkün idarəedicisinə uyğun olan  x  həlli 

mümkün trayektoriya,     ,u x  cütü isə mümkün proses adlanır. 

Əgər  0u   mümkün idarəedicisi (1)-(3) məsələsinini həllidirsə, onda  0u   

optimal idaəredici,  0u  -a uyğun
0( ),x t t I optimaltrayektoriya,     0 0,u x  cütü isə 

optimal proses adlanır. 

Məsələnin verilənləri üzərinə müəyyən şərtlər qoymaqla, xüsusi variasiyanın 

köməyi ilə aşağıdakı teorem isbat edilmişdir. 

 Teorem.   Tutaq ki,     funksionalı 
nR -də ikinci tərtib kəsilməz 

diferensiallanandır,  ( )f   vektor funksiyası və onun    ,x xxf f  xüsusi törəmələri Q  

çoxluğunda kəsilməzdirlər; bundan əlavə,  0 , hu t t I  idarəedicisi 0( )U    çoxluğu və 

 10

* ,tht   nöqtəsində məxsusidir. Onda elə 0    vardır ki, bütün 

[ , ) hI         və  0u U    üçün  
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bərabərsizliyi doğrudur. Burada  0 , ( )M     (5) və (6)-nın vasitəsilə təyin olunur. 

   

 

 

 

0
( ) ( )

0
( ) ( )

( ) , ( )

, ( , , ) : ( ) ( , ) ( ), ,

0, ,

T
p q

T T
p q x

f f

M p q u f H D

D

 

 

    

          

 

 



      




(5) 

Burada 0 1: {( , ) : }.D s t s t      
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