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isde asagidaki masasloeye baxilir:

SU()) = p(x(ty) — min, (1)
X(t) = f(x(0),u(t),ut—h),0),t el =[ty, 1], X(to) = X, (2)
u)eU() R tel, =[t,—ht]. (3)

Burada R"- r Olcllii Evklid fezasi ve R':=R:= (—o0,+0);x e R"faza dayiseni, ueR'
idareedici vektordur; x,eR"t,t,heR vo h>0 qeyd olunmus adadloerdir, belo ki,
t,+h<t; o(x):R" > Rve f(x,u,v,t):Q—>R" wvo Q=R"xR"xR"xl verilmis

Vitel
funksiyalardir; U(t) = © , burada, V- va W
W, telt,—h,ty)

R"-in verilmis alt goxluglaridir.

u(-)e(f*(lh,Rr) coxlugunun (3) sertini 6dayan her bir u(-)elementi mimkiin
idareedici adlanir. (2) sisteminin u(-) miimkiin idarsedicisine uygun olan x(-) halli
miimkiin trayektoriya, (u() x('))cijtij ise miimkiin proses adlanir.

9ger u’(-) mimkin idareedicisi (1)-(3) mesalesinini hallidirse, onda u’(:)
optimal idasredici, u’(-)-a uygunx’(t),t e | optimaltrayektoriya, (uo(-),xo(-))cijtij isa

optimal proses adlanir.

Masaloenin verilanleri Uzarine muiayyan sartlor qoymagla, xususi variasiyanin
komayi il asagidaki teorem isbat edilmisdir.

Teorem. Tutaq ki, ¢(-) funksionali R"-de ikinci tertib kesilmez
diferensiallanandir,  f(-) vektor funksiyasi ve onun fx(-),fXX(-)xUsusi toremalari Q
coxlugunda kasilmazdirler; bundan slave, uo(t),te l, idareedicisi Uy(8") coxlugu ve
0" elt,—ht,] nbgtesinde mexsusidir. Onda eloe p*>0 vardir ki, bitin

0c[o",0"+p)el, vo aeuo(e*) liglin
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2(O)M[p(6), p(0)1(6,0,0)+27(8) x(0+h)M°[p(6),q(6+h)](6,0+h,0)+

(4)
2(0+h)M°[q(0+h),q(@+h)](@+h,0+h,0) <0,

barabaersizliyi dogrudur. Burada MO[-,-](-) (5) va (6)-nin vasitasile tayin olunur.

Ao T (WO (&) Mg F (1)
MO p(E),a(7)](Em0) =48 o T (2T (EmgeyHy ) (&) D)
0,(&n)eD
Burada D:={(s,7):typ <s<z<t}.
p(&) =@V (&))V(&) =u’(E-h),q(n) = u’().0), (6)
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