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İşdə funksiyanın nöqtədə  istiqamətə görə törəməsinə baxılır, onun köməyi ilə 

subdiferensial tərif olunur və onun xassələri öyrənilir.  

Tutaq ki, X  banax fəzasıdır,    RR ,    RR ,  RX:f  , 

  )x(f:Xxfdom , domfx0  . Aşağıdakı işarələmələri edək: 
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***

0     çoxluğu  f  funksiyasının 0x  nöqtəsində 

subdiferensialı adlanır(bax [1]).  
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Tutaq ki,  XC  və Cx0  . Əgər elə 00   ədədi varsa ki, ),0( 0  olduqda 

Cxx0   olsun, x  vektoru C  çoxluğuna 0x  nöqtəsində mümkün istiqamət adlanır. C  

çoxluğuna 0x  nöqtəsində mümkün istiqamətlər çoxluğu )C;x( 0  ilə işarə olunur. Bundan 

sonra sadəlik üçün ))x,f(M);0,0(( 0  çoxluğu ))x,f(M( 0  şəklində işarə olunur.  
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Lemma 1. ));x(f())x,f(M( 00    daxilolması doğrudur. Əgər Xx  olduqda )x;x(f 0
  

istiqamətə görə törəmə varsa, onda  ))x,f(M(int));x(f(int 00     münasibəti ödənilir.  

Lemma 2. Əgər f  qabarıq (çökük) funksiya və  0)0(f   olarsa, onda  )f()0,f(M 

))f(H)0,f(M(   olur.  

     Lemma 3. Əgər f  məxsusi qabarıq funksiya və domfx0   olarsa, onda Xx  olduqda  

)x;x(f)x;x(f 00
  olur. 
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0   , }Xx  işarə edək. Əgər f  məxsusi qabarıq funksiya  və  

domfx0   olarsa, onda lemma 3 –dən  )x(f)x(f 00   olduğu alınır. 

Lemma 4. Əgər  }{RX:f    çökük funksiya və  d o m fx0   olarsa, onda  Xx  

olduqda  )x;x(f)x;x(f 00  olur. 
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      Əgər  XC  olarsa,  Cy:xyinf)x(dC    işarə edək. Asanlıqla yoxlamaq olar ki,  
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   bərabərliyi ödənir. 
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01  ,   işarə edək.  
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        Teorem 3. Əgər f  funksiyası 
0

x  nöqtəsinin ətrafında Lipşis şərtini ödəyərsə, onda  
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        Əgər f  funksiyası 
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   bərabərliyi alınır.  

        Qeyd edək ki, yuxarıdakı verilən subdiferennsial Klark mənada subdiferensiala 

daxildir. Əgər  f  funksiyası 
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      Əgər f  ixtiyari funksiyadırsa, onda   
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çoxluğu f  funksiyasının subdiferensialı adlanır. 
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